
Analys av kulkast.avi rörelse i x-led
416.avi differenskvot central

bakåt differenskvot
t (tidssteg) x (rutor) t (s) x (m) v_x (m/s) v_x (m/s)

0 0,3 0,00 0,012
1 1,3 0,02 0,052 2,4 2,28
2 2,2 0,03 0,088 2,16 2,28
3 3,2 0,05 0,128 2,4 2,52
4 4,3 0,07 0,172 2,64 2,4
5 5,2 0,08 0,208 2,16 2,28
6 6,2 0,10 0,248 2,4 2,4
7 7,2 0,12 0,288 2,4 2,52
8 8,3 0,13 0,332 2,64 2,52
9 9,3 0,15 0,372 2,4 2,52

10 10,4 0,17 0,416 2,64 2,52
11 11,4 0,18 0,456 2,4 2,28
12 12,3 0,20 0,492 2,16 2,28
13 13,3 0,22 0,532 2,4 2,28
14 14,2 0,23 0,568 2,16 2,52
15 15,4 0,25 0,616 2,88 2,76
16 16,5 0,27 0,66 2,64 2,4
17 17,4 0,28 0,696 2,16 2,28
18 18,4 0,30 0,736 2,4 2,4
19 19,4 0,32 0,776 2,4 2,52
20 20,5 0,33 0,82 2,64 2,4
21 21,4 0,35 0,856 2,16 2,28
22 22,4 0,37 0,896 2,4
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Läge-tid-diagram 

y = 0,0894x + 2,3938 
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Hastighet-tid-diagram 
(differenskvot bakåt) 

y = 0,1029x + 2,3926 
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Hastighet-tid-diagram 
(central differenskvot) 


